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Objectivos
Introduc@o aos conceitos necessarios para o0 projecto, planeamento e avaliagdo de

sistemas distribuidos e redes industriais com aplicagdes em automacdo, automoveis,
avionica, etc.. Sedimentagdo de conhecimentos sobre projecto de sistemas embedded
baseados em microprocessador para ambientes industriais.

Programa Teodrico

1. Introduc&o. Nogdes e Aplicabilidade de Sistemas Industriais Distribuidos (2 Horas)
2. Tempo Real e Propriedades de Sistemas Distribuidos (2 Horas)

3. Conceitos Basicos sobre Barramentos de Campo (4 Horas)
Conceitos gerais, requisitos e classificagéo, Barramentos de campo
aluz do modelo OSI.

4, Casos de Estudo: O Barramento CAN (6 Horas)
O protocolo CAN, Solucdes de implementacéo, A camada fisica,
SolugBes mais divulgadas para a camada aplicagéo.

5. Casos de Estudo: O Barramento FIP (2 Horas)

6. Sistemas Distribuidos Tempo-Real: Tépicos Fundamentais (8 Horas)
Sincronizag&o, Escalonamento, Toleranciaafahas.

7. Perspectivas futuras de utilizacéo e 1&D. (2 Horas)

Trabalhos L aboratoriais
A parte laboratorial da disciplina consiste num projecto com a duracéo do semestre.
Os projectos integram em geral hardware e software em C para sistemas baseados em
microcontroladores ou microprocessadores. Podem também incluir programacéo no
PC (C, VisuaBasic, Visua C++) com interface ao exterior. Exemplos:
» Sistemas baseados em microprocessador com interface de comunicacgoes.
» Adaptacdo de interfaces de comunicacfes a sistemas ja existentes.
» Desenvolvimento de ferramentas para apoio a construcéo de sistemas distribuidos.

Avaliacdo
Tedrica: 50% (Teste Final ou Prova Complementar; contaa melhor das duas).
Praticac 50% (estudantes trabalhadores podem substituir a componente pratica por
avaliacdo de conceitos basicos desta parte e apresentacdo de monografia: 20%+30%).
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